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BlomSCOUT - konceptet

Det basta fran tva varldar:
enkelheten med dronarteknologi

effektiviteten med bemannad
helikopter

« Kundnara Iésning

* Enkel teknik:
latt helikopter
standardkamera
GNSS

« Effektiv datainsamling

« HOg kvalitet | insamlade data
~_+ Automatiserad bearbetning
~ - Snabbleverans
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Konceptet utformat | ndra samarbete mellan Blom Sweden och
helikopteroperator Storm Heliworks

Primar malgrupp har hittills varit skogsindustrin

Systemet (2015):
« Helikopter, Robinson R44

« Kamera, Nikon D800OE, 35 mm
vidvinkel, 36.3 MP -- B I— D M

IMAGING THE WORLD
« GNSS

H=ELIWORKS
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BlomSCOUT - Benchmarking

| princip ett dronarsystem monterat pa en vanlig helikopter
Battre kamera och optik &n drénare
Presterar motsvarande produkt eller battre
« Rationell insamling och snabb etablering mellan olika objekt
Fagelvagen till nasta objekt
Oberoende av vagar
HOg produktivitet
« Skillnader mot "stora” helikoptersystem
Latt helikopter, lag timkostnad
Endast pilot, ingen operator
Enkelhet i hela processen
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BlomSCOUT - Produkter

* Flygbilder (RGB eller CIR)
upplosning pa marken 2-10 cm
* Ortofoto
pixelstorlek (GSD) 5-10 cm
Klippt i kartblad
anvands i vanliga GIS
« 3D ytmodell
punktmoln eller grid
« 3D markmodell
« Tradhojdsraster
« Skogliga data
—Bestand

—Individug|ja trad
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Anvandningsomraden

* Inventering / nulagesanalys | detal;
« FOrandringsanalys

« Markanvandning

 Skattning av virkesforrad

« Tradhojder

» Skogsbruksplanering

* Volymberakningar
« Markmodellering
Underlag for projektering, byggande
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Planering

Shape-fil fran kund
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Planering

Shape-fil fran kund
Buffert 50 m laggs till
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Planering

Shape-fil fran kund
Buffert 50 m laggs till
Bruttoarea fotografering
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Planering

Shape-fil fran kund
Buffert 50 m laggs till
Bruttoarea fotografering
Strakplan fotografering
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Processering

» Alla relevanta flygbilder importeras till Agisoft
» Bilderna grupperas till lampliga block

« Blocktriangulering m h a XYZ for exponeringscentrum, (m h a
markstdd om noggrannhetskraven kraver detta)

« Eventuell pixelmatchning

« Glest punktmoln fran blocktriangulering, alternativt punktmoln fran
pixelmatchning anvands som markmodell (beroende pa
noggrannhetskrav)

« Ortofoto fran flygbilder och ovanstaende markmodell

« Kontroll av ortofoto + leverans i lamplig bladindelning
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Processering (forts)

« Eventuellt leverans av punktmoln
klassat punktmoln

« Eventuellt vidare bearbetning fran punktmoln:
markmodell
grid
DSM
kronhojdsmodell
sant ortofoto
3d-modell
solkarta
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Kundexempel: SCA Skog

SCA

Care of lLife

Hogupplost ortofoto for diverse andamal
stormfalld skog Upptack
angrepp av barkborre Skogeyindaes
gallringsbehov
annan inventering

Bildupplosning 6-8 cm; flyghdjd ca 500 m
Under sdsongen 2015 flogs ca 2 000 omraden, 110 000 ha
Vinter, var, sommar och host
Absolutnoggrannhet i ortofoto ca 2-5 m
Tackning: krav >90 procent

Leveranstid: ca 1 vecka efter fotografering




Kundexempel: SCA Skog

Omraden 2015

Image Landsat

Data SIO. NOAA, U'S. Navy, NGA, GEBCO

652021 03N 16°907'41.01"0 hdjd 379 m  wisningshdjd 188.02 km



Kundexempel: SCA Skog

Prio1-Barkborre

Prio1-Barkborre Prio2

Prio2 -

Prio1-Barkborre
Prio1-Barkborre

Prio1-Barkborre
Prio1-Barkborre
Prio1-Barkborre

Prio1-Barkborre -

&£

Prio2 Prio2

\

Image © 2016 D\gwlalGlobep Ul 02

Image,© 2016 Lantmateriet/Metria 3 { GOOSIG earth ;

©,2016 Cnes/Spot Image
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Kundexempel: Norrskog

ﬁOHRSKOG

HOgupplost ortofoto

Kronhgjdsmodell

Modellering enstaka trad

Bilduppl6sning 10 cm; flygh6jd ca 500 m
Areal 2015: mindre pilotprojekt, ca 4 000 ha
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Kundexempel: Norrskog Ortofoto RGB




Kundexempel: Norrskog Kronhojdsmodell fran punktmoln




Kundexempel: Norrskog
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Vi tror pa konceptet aven for generella behov (fler &n skogsindustrin) nar
Kraven ar:

* HOg upplosning

« Genomférande snabbt / pa fasta tider

« QOver stora / spridda arealer

* Snabb leverans

« Kvalitetsparametrar anpassade efter behov




Exempel Ostersund Fargsatt punktmoln
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Exempel Ostersund
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Nagot om kvalitet — Pixelmatchning

Fran radata till kvalitetssakrat punktmoln

R B ER P TE
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Nagot om kvalitet — Flygfotografering

Enkla smaformatskameror Mellanformat Matkameror - storformat
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Nagot om kvalitet — Utrustning for georeferering

Latt och billigt Tungt och d‘rt

Enklare GNSS Avancerad GNSS
XYZ m-noggrannhet XYZ 0.05 m noggrannhet
Ingen matning av Enklare matning Avancerad matning
Rotationer av rotationer av rotationer

roll/pitch/heading 0.5°  roll/pitch/heading 0.005°
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Jamforelse mellan plattformar
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Hur utvecklar vi BlomSCOUT-konceptet vidare?
Beror helt pa vad kunderna vill ha!

Utveckling system (2016-):

* Enkelt troghetssystem IMU

* Flera kameror — snedbildskamera?
 Enkel laser?

HOgre noggrannhet / fler sensorer éppnar for fler foljdprodukter
« Effektivare och battre pixelmatchning




o
-
x
o
=
A
I
T
G
Z
&
4
£

Slut
Tack for ordet!

Fragor?

S
NN
N

SN

““‘

N

NN
NN
N

N

“

NN
S




o
-
x
o
=
A
I
T
G
Z
&
4
£

Onskar Du mer information?
Besok Bloms och TerraTecs monter A
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