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Status av laserskanningen

- Startade 2009 (réda omraden)
— Nyaste skanningarna i blatt




Varfor uppdatera?

Helge &, Osby, Skane 2009 Helge &, Osby, Skane 2016 Nationella Hojdmodellen




Alternativ for att uppdatera

* Ny laserskanning?

— Nya data med samma eller battre
noggrannhet

— Byta ut data inom stora ytor
— Dyrt

« Bidmatchade punkmoln?

— Nya data med tillracklig
noggrannhet

— Byta ut data inom mindre ytor

— Kraver att vi valdigt exakt kan
hitta och kan avgransa
féorandringarna




Uppdatera med hjalp av bildmatchat punktmoln

« Storre delen tacks
vartannat ar

« Punktmoln fran
bildmatchning fér bade
forandringsdetektering
och uppdatering
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Skillnader mellan laser- och bildpunktmoln

 Laserpunktmoln R
— Information under vegetation
— Hog hojdnoggrannhet -
— Lite brus GER s
— Forhallandevis enkelt att - ——

markklassificera

- Bildmatchade punktmoln [“‘&
— Ingen information under
vegetation i S ——
— Lagre héjdnoggrannhet H’:ﬁ“‘" »j*&. g

— Ibland mycket brus




Uppdateringsprocess

Automatisk Manuell granskning
férandringsdetektering (2D) Uppdatera (3D)
¢ Jamfor nya ytmodellen med ¢Avgotra om forandringen e Avgransa, editera och
gamla héjdmodellen ar sann eller falsk infoga nytt punktmoln

e Avgdra betydelsen for
nationella hdjdmodellen




Steg 1. Forandringsdetektering

« Subtraherande av gamla
héjdmodellen fran nya ytmodellen
visar forandringarna

« Undvika vegetation och byggnader
— Skapar en mask fran ytans

ojamnhet
— Vatten- och byggnadspolygoner
— Ignorerar sma férandringar




Ytans ojamnhet
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Berakning av ytans ojamnhet

« Beraknas med egen applikation
1. Inom varje rastercell anpassas

* punkterna till ett plan med
. /.,f“‘\“~~«~\\~w\};\\\ \\\\\\\ minsta kvadratmetoden
R 4 — Ytans ojamnhet =
/,,f"" N S standardavvikelsen av
e VAN AN residualerna
N X 2. Efterfoljande filtrering baserad
S L4 \ pa bade héjd- och fargkriteria
“\‘\\\f‘g\w,/" S ger ett mer homogent resultat
N




Forandringarna

Alla férandringar (DSM-DTM)

Sanna markférandringar (DTM-DTM)




Maskning och kartering

™t & o,

Vegetations- och byggnadsmask
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Resultat av forandringsdetekteringen

« Vegetations- och byggnadsmasken
ar valdigt effektiv

— Baserad pa geometri

— Inte kanslig for olika
arstider/sensorer/insamlingstider

» Detektionsnivan &r ‘tillrackligt hdg’

— Kommer inte hitta alla
forandringar

— Skulle inte hittat alla manuellt

« Ett normalt block (5-10 mil i sida)
har nagra tusen traffar

— Majoriteten ar falska traffar




Steg 2. Manuell genomgang i 2D

« GoOrs i QGIS
1. Sann eller falsk traff?

« Nyttt och gammalt ortofoto
samt skillnadsbild som hjalp

2. Viktig traff for NH?

« Generella regler, baserade pa
traffens storlek och narhet till
vatten och infrastruktur

« Svart!




Steg 3. Uppdatera i 3D

« Anvander Inphos DTMaster for
— Exakt avgransning
— Editering av bildpunktmolnet
 Editering
— Ta bort objekt ovanfor marken

— Begransa bruset (pa t.ex.
vagar)




Arbetsmomenten




Status for ajourhdllningen

« Borjade uppdatera 2016.

« Nuvarande lagringslésning for héjddata ar annu inte anpassad
for att ta emot ajourhallet data, varken fran skanning eller
bildmatchning.

. Det pagar ett arbete for att utveckla en ny lagringsldsning, for
att kunna hantera och lagra data fran olika kallor, men
resursbrist har forsenat arbetet.

. Det betyder att anvdndarna i dagsldget inte kan fa tillgang till en
ajourhallen héjdmodell och det &r osdkert nar en ny
lagringsl®sning finns pa plats.




3ddemonstratorn.lantmateriet.se



http://3ddemonstratorn.lantmateriet.se/

Fragor?




